Einrichten des Tracking fiir VRED

Das Programm DTrack(V2.9.5 extended) starten
Falls noch kein Controller ausgewahlt ist, den Controller suchen lassen.

Dann aus der Liste den ,atc-00488‘ auswahlen.
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Description | Cwner | Lacked |

skandard-bo radermacher . ono

Delete | Edit Lock, Apply
write active configuration to log file Log setkings |

import | expart

Load | Save |
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Wenn kein Profil fir VRED existiert,

auf [New] und ein neues Profil anlegen.

Settings > Synccard > Werte kontrollieren

Transceivers
Model I Serial | ersion I Is present I
Radio Transceiver (USE) 00245 w0.2.0 yes
channel number 21
pan 1D b&fz
Devices
Model Setial ‘ersion Is free Is present
Flystickz 00254 wl.1.3 no yes

Show details |



Settings > Flystick

" Flystick Settings 21|
ruber of Fysbks 1 = 1 ™ use o output Format [~ activake Multier function
I [use head targets
seketed Fysticks svaicble Fystcks
FiystikD | Mode | SeralPort | Syworous | Fashintensty Mode! SeallPort
F Pz 00254 Fiysticel com
iz coe
Fiystickz 00254 I
Doameamus [T Feshmtensty mn_jp— max
E Lol
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Calibration > Room

Jetzt mit dem Stativ den Winkel auf 68 cm Hohe — Unterseite Winkel ausrichten.

Die hintere Kugel (die Kugel im Winkel, Koordinatenursprung) sollte ca. 150 cm von der Wand
entfernt sein.

* Room Calibration 2] x|

wand length [rm]

|4ID,DD

marker distances 1 IRDUm Calbration et 410 j

& (1-2) [mm] 34,0
B (1-4) [im] [114,0
€ (1-3) [rm] [zz5,0
INormaI 2 j
I re-calibration
Show details | Transfer | 3 Exit |

Wenn der Countdown beendet ist, mit dem ,Wand“-Tool vor der Wand entlangwischen,
so das alle Kameras angesprochen werden. Wenn der Statusbalken bis 100% durchgelaufen ist,

sollte bei allen Kameras ein Wert von {iber 90 % stehen, ansonsten den Vorgang des Kalibrierens
wiederholen.

Jetzt mit dem Stativ den Winkel auf 68 cm H6he — Unterseite Winkel ausrichten.

Die hintere Kugel (die Kugel im Winkel, Koordinatenursprung) sollte ca. 150 cm von der Wand
entfernt sein.



Nach der Raumkalibrierung mit der Koérperkalibrierung fortfahren.

Calibration > Body

® Body Calibration 21|

Target Lbrary  Custom |

1 I™ re-calibration

type
o standard -

oordinate system
due ko toom - zero in matker | ¥

2

Load file(s) | Sawe filets) 2l I Caltrate I
Exit
A

In Feld 1 Flighstick body 01 auswahlen
In Feld 2 ,,due to room — zero in marker auswahlen
Und [Calibrate] drlicken.

Jetzt in Regirtierkarte , Target Library” wechseln

" Body Calibration 21x|

Target Library | custom |

1 I~ accept all

For tie | Hams [ cattrsten [ ncrent |

found new targets: 0 in current group, O total, 0 accepted; already calbrated: 2 total

0%

Exit

Az

Filter [1] auf ,,- Found Targets —,, stellen und mit Calibrate die Brillen suchen lassen.

Ruhig beide Brillen gleichzeitig benutzen.



Danach den Filter auf Glasses Target stellen

2%
Target Library | custom |
fier [EEEEETa ~ | I acceptdl
Short Hame Name Calbrated | Accept |
ART Glasses Target 4 @ o ]
ART Glasses Target 5 @ no a
Glasses Target 1 @ o a
 [e—— e~ O
-G\assﬁTargetw(dasesTarga 4 @ asom []
Glasses Target 5 (Glasses Target 5) @ astom []
Glasses Target 6 na a
Glasses Target & 0 a
Found P targets: O n current group, 0 totsl, 0 sccepted; alveady calbrated: 2 total
[ 0%
Concel sl
Ext
Vi

Es sind jetzt zwei neue Custom Target fiir die Brille entstanden, die noch kalibriert werden mdssen.

Wieder auf Calibration > Body

I oo cairanon 20

TargetUbrary  Custom |

arget 4 (stendard body 01

Loadfilefs) | Save Fis(s) 3I Calbrate
Exit

A

Jetzt nacheinander ,Glasses Target 4“ und ,Glasses Target 5 einstellen und bei beiden
Darauf achten, das fiir das Koordinaten-System: ,, due to room — zero in marker” eingestellt ist.
Jeweils danach auf [Calibrate] und nach dem Countdown die Brille vor der Wand ausrichten.

Nachdem alle Objekte [3] erkannt wurden auf [Exit] gehen.



Wenn man jetzt das Tracking startet, sollten alle Objekte erkannt werden. Siehe unten

_ioixi
Dliockz_Settngs Calbration. Dissay ook About
| sten M o1 [ o2 [ T8 -“Im EL xs ot ‘Eh‘ ”M ) e st
Manikee 20F tab 01 8 x

D name  fiker xloml  ylom]  zfm)  oxldeal  rvldea]  rzldeal WDFID xlmm) v o] 2wm]
Glass...  active 2488 499 .meze 11384 5181 EEn

Glass...  active 0510 22245 4% LT 495 16091

ax
TrackZ) appied
(Dlvack2) messuremert started E'
EES
i b1 b2 b3 B4 85 b6 i W Fler  xfom]  ylmm]  zfmw] rc(dec) r[dec]  rz(deq]
w0 000 active 15194 17A3 TE25 95T 2T 1408

Configuration red' on Controller ste-00%65 /|

Sollte hier immer noch etwas Rotes stehen, muss dieses Objekt nachkalibriert werden.

Jetzt Autodesk VREDPro 2014 (64-bit) starten

Boundings in der oberen Werkzeugleiste ausschalten.



Dann das Modell in VRED reinladen

> View > Display > Powerwall Settings...

Width | 4400 Units

Height: Lnits
Distance ]

+| Enable Po

Wichtig ,Enable Powerwall Mode”

> Interaction > Tracking
#w Tracking

+’| Enable Tracking

Taraet,

1. Enable Tracking setzen

Rechtsklick auf den DTrack@localhost — VRPN Device
3. Load Config anklicken

Das Einstellungsdatei fiir das Tracking finden
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Jetzt in der Einstellung fur das Tracking auf die Registrierkarte ,,Navigation” gehen.

Folgende Einstellungen vornehmen:

#wu Tracking

Jetzt sollte das Tracking funktionieren



